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SYSTEME DE MARCHE ARRIERE AVEC CAPTEURS ESPH

(External Sensor Plug Holder)

PRINCIPALES CARACTERISTIQUES TECHNIQUES ET DE PRODUITS

- Alimentation 12Vcc (10V = 15V).
- Absorption >50mA (seulement quand le contact est mis et quand la marche arriére est enclenchée).

- Capteurs pouvant étre peints 4 pieces modele ESPH Plug-in avec rallonge et possibilité de peinture ou usage d'OPT (Stick & Go).

- Signal sonore Haut-parleur avec signal progressif et volume (non réglable) >70 dbm/1m.

- Diagnostic des capteurs Fonction automatique a chaque activation du systéme avec exclusion temporaire de I'éventuel
capteur défectueux et signal a I'utilisateur de la présence d’une anomalie.

- Sensibilité de la détection Sensibilité max. 160 cm réglable par trimmer.

- Offset Programmable par trimmer de min. 25 cm a max.60 cm.

- Masquage des obstacles Activable lors de l'installation.

- Applicabilité Pare-chocs en plastique de max. 2 m de large et de max. 3,2 mm d’épaisseur

(pour des épaisseurs >3,2mm utiliser OPT ESH)
Voitures avec feu de recul a ampoules a incandescence (NON DEL).

- Afficheur Sortie pour pilotage afficheur (OPT spécifique pour Easypark).

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Le produit est un dispositif électronique congu pour faciliter les manceuvres des voitures en marche arriére et son fonctionnement
se base sur le principe de la réflexion des ondes sonores quand celles-ci rencontrent un obstacle. Pour ce faire, 4 sources d'énergie
sonore sont disponibles pour pouvoir couvrir uniformément la surface a protéger sur la voiture. Un bip intermittent signale que
la voiture s'approche de l'obstacle. Plus elle s'en rapproche, plus sa fréquence accélére. Le son devient continu quand la distance
minimum de sécurité a été atteinte (offset).
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COMPOSITION DU KIT
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FIXATION ET BRANCHEMENT DU HAUT-PARLEUR

4]

PEINTURE DES CAPSULES ET DES SUPPORTS

Fig.3n OK

Avant d'assembler les éléments qui composent les capteurs, peindre les capsules et les supports de la méme couleur que la
voiture. Pour peindre, utiliser les caches en carton compris dans le kit pour éviter de peindre des endroits de la capsule, ce
qui risquerait de modifier ses performances fonctionnelles (Fig. 3A).

Avant de peindre, il est indispensable de passer une couche de primers spécifiques; veiller a ce que la peinture soit bien
seche avant d'enlever les capteurs du cache en carton et d’assembler les éléments.

Fig. 3B
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MISE EN PLACE ET FIXATION DES CAPSULES ESPH PLUG-IN
( )
M max | ;
> L max <+ Fig. 4
1
= POSITION DES CAPTEURS
A B +C D
| | | | — L [Lmax}— e
1/8 | 1/4 [ 1/4 | 1/4 | /8
| | | |
Pour obtenir le maximum des performances, il est conseillé de positionner les capteurs de maniére symétrique et uni-
forme comme le montre la Fig.4. La distance entre les capteurs peut aller d’'un minimum de 30 cm a un maximum de 50
cm et si cela n'est pas possible, prendre en considération le positionnement des capsules en tenant compte du rayon
L d’action de celles-ci et éventuellement en réglant la sensibilité de conséquence. )
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MISES EN GARDE GENERALES D’'INSTALLATION SUR LE PARE-CHOCS

La position et l'orientation des capteurs jouent un réle primordial dans le fonctionnement du systéeme. C'est pourquoi, avant de
procéder a l'installation, il convient de vérifier certaines conditions:

- a I'endroit choisi pour le positionnement des capteurs, le pare-chocs doit avoir une profondeur intérieure et un espace suffisant
pour exécuter un montage sans forcer;

- respecter les instructions données pour le positionnement et les conseils sur les accessoires a utiliser qui doivent étre choisis en
fonction de la hauteur et de la forme du pare-chocs.

Il est important que les capteurs soient aussi verticaux que possible par rapport au sol et que les capteurs soient positionnés sur
le pare-chocs en respectant une hauteur allant d’'un maximum d'environ 65 cm quand la voiture est vide, a un minimum de 45cm
quand la voiture est pleine. Pour des hauteurs inférieures a 45cm mais jamais inférieures a 40cm, il est nécessaire d'utiliser des
dispositifs d'inclinaison (P) et une réduction de la sensibilité pour éviter de fausses signalisations.

Linstallation pour des hauteurs de capteurs < 40 cm est critique et fortement déconseillée.
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INSTALLATION AVEC SYSTEME ESH (EXTERNAL SENSOR HOLDER)

Vu l'extréme importance du positionnement des capteurs Plug sur le pare-chocs en respectant les limites de hauteur et d'incli-
naison, il est possible que dans certains cas, il soit nécessaire de disposer d’'un kit accessoire en option ESH avec fixation a ressort
grace auquel il sera possible d'adapter les capteurs Plug qui se trouvent dans le kit, en fonction de la forme et de I'épaisseur du
pare-chocs.

Pour ce faire, il est nécessaire déliminer les ailettes de fixation et d’associer au capteur l'entretoise la plus adaptée a la forme du
pare-chocs en procédant selon les indications qui sensuivent.

PS: Si avec les deux entretoises il est impossible de parvenir a un positionnement vertical, préférer celui qui dirige le capteur le
plus possible vers le haut.
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REGLAGE

Au moyen de trois trimmers positionnés sur le devant de la centrale de commande, il est possible de donner plus de précision au
fonctionnement de I'appareil, selon les besoins du client ou de la structure du pare-chocs.
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MODIFICATION DE L'OFFSET REGLE EN USINE

Le produit est programmé avec un OFFSET de 30cm qui peut étre modifié d’'un minimum de 25cm a un maximum de 60cm en
procédant de la maniére suivante :

NB : avant de commencer la procédure, décider quel OFFSET doit étre mémorisé en identifiant sur la Fig.9 la position du trimmer
alaquelle il correspond (ex. 45cm= Pos.7).

1 - Déconnecter le connecteur principal de la centrale EasyPark (n°1), mettre le contact et enclencher la marche arriére.

2 - Mettre le trimmer sur 2 (voir la figure 9).

3 - Connecter le connecteur principal, attendre le premier bip d'activation du systéme et le double bip successif signalant le début
de la procédure puis tout de suite aprés, déplacer le trimmer sur la position correspondant au nouvel OFFSET voulu (ex. 45cm=
Pos.7).

4 - Attendre environ 10 secondes aprés le DEMARRAGE qu’un double bip retentisse, indiquant la validation de la mémorisation du
nouvel OFFSET.

5 - Couper le contact du véhicule et penser a remettre le trimmer dans la position précédemment choisie pour la sensibilité du
systeme.

Pour modifier encore I'OFFSET, répéter la procédure décrite ci-dessus en repartant du point 1.

Exemple de modification de 'OFFSET : pour programmer I'OFFSET a 25 cm, commencer la procédure en mettant le trimmer sur 2
et apres le double bip, déplacer le trimmer sur le 3 et attendre la mémorisation ; pour vérifier, enlever et remettre la marche arriére
puis vérifier I'offset en approchant un obstacle du capteur.

MASQUAGE DE LA LECTURE DES OBSTACLES SUR LE PARE-CHOCS OU SURLE
CROCHET DE REMORQUAGE

En cas de détection d'obstacles sur le pare-chocs ou a proximité, au moment de I'activation du systéme (ex. crochet de remor-
quage ou éléments esthétiques), il sera possible de les éliminer en activant la fonction de masquage, en suivant les indications
ci-dessous:

1 - veiller a ce qu’a proximité de la voiture sur laquelle les capteurs sont installés, il ne se trouve ni objet ni personne dans un rayon
d’au moins 1 m et qu’en cours de procédure, aucun jet d’air comprimé ne soit présent car cela pourrait fausser I'opération.

2 - Mettre le trimmer sur 1 (voir la figure 9)

3 - Démarrer le véhicule (exécuter le masquage pendant que le moteur tourne), enclencher la marche arriére et attendre le bip
d’activation du systéme puis successivement le bip de démarrage de la procédure.

4 - Attendre le double bip de validation du masquage (environ 60 sec.), puis couper le contact du véhicule et remettre le trimmer
dans la position précédemment choisie pour la sensibilité du systéme.
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SIGNAL SONORE INDIQUANT LA PRESENCE D’UN OBSTACLE IMMOBILE
ET EN PHASE DE RAPPROCHEMENT

Pour éviter que le signal sonore qui indique la présence d'un obstacle immobile a une distance de sécurité ne dérange l'utilisateur
en cours de manceuvre, il a été prévu qu’Easypark le signale pendant 10 sec., puis I'interrompe momentanément.

Dés que l'obstacle sera a une autre distance, plus prés du pare-chocs, la centrale Easypark recommencera a en signaler la présence,
tandis que si l'obstacle s‘éloigne, il ne sera pas signalé car aucune situation ne méritera plus alors d'attirer I'attention de I'utilisa-
teur.



DIAGNOSTIC

En cours de fonctionnement, le systéme continue d’activer une fonction d’autodiagnostic qui, par l'intermédiaire de signaux so-
nores appropriés, avertit |'utilisateur de la présence d'anomalies concernant un ou plusieurs capteur(s).

Si aprés l'intervention du systéme, des défauts de fonctionnement sont détectés, un signal sonore, voire plusieurs, sera/seront
activé(s) :

- bip long a tonalité différente + 1 bip court = défaut Capteur A ;

- bip long a tonalité différente + 2 bips courts = défaut Capteur G;
- bip long a tonalité différente + 3 bips courts = défaut Capteur B;
- bip long a tonalité différente + 4 bips courts = défaut Capteur N;

aprés avoir procédé aux signalisations, le systéme recommencera a fonctionner en désactivant les capteurs défectueux et nen
reproposera l'indication qu'a l'occasion de l'intervention successive.

Si le défaut se déclare pendant le fonctionnement, la centrale interrompt la signalisation standard de détection des obstacles et
déclenche la signalisation diagnostic mentionnée ci-dessus.

MODE D’EMPLOI DU SYSTEME SUR L'ARRIERE

Au moment ou la marche arriere est embrayée, un BIP /~ ™\
signale I'activation des capteurs.

La présence d’'un obstacle est indiquée par un signal
sonore intermittent dont la fréquence accélere au fur
et a mesure que l'obstacle est plus prés, en partant /
d'environ 150 cm pour devenir ensuite continu a proxi- N —<—7 | JFEEEERe
mité de ce dernier (fig.10).

La fréquence du signal en cas déloignement de l'ob-
stacle décroit jusqu'a environ 80/90 cm au-dela de-
squels, si l'obstacle séloigne encore davantage, le sy-
stéme fait taire le signal.

| |-BeEP-BEEP - BEEP





<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


